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Alkusanat
Mista yhteistyorobotiikassa on oikein kyse?

ABB | collaborative robot application builder ContactUs  ProductInfo  Webshop  English ~
Cobots | % GoFa I oswFTl 4 Duak-arm YuMi F single-arm YuMi
Mika on cobotti? . e
Mihin cobotteja tarvitaan? J°

Miten eroavat teollisuuroboteista?
Yhteistyon eri tasot?

Kohdemarkkina

Cobotit ja turvallisuus?
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Yhteistyorobottien valinta
Mita kannattaa ottaa huomioon?

Kaytettavyys

Ohjelmointiymparistd

Tarve nyt ja tulevaisuudessa

Yrityksen oma osaaminen

Tuotteen elinkaari ja palvelut
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ABB cobotit

Markkinan laajin tarjonta

IRB 14000/14050 CRB 15000 CRB 1100

L oy
YuMie GoFa™ SWIFTI™
You and Me Go Far, Go Faster Superior speed matched with
Inherently safe Go further than ever before unbeatable collaboration

Wizard
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S : Tutorials,
: ‘ Wizard : AR, Skills
Easy programming ’ -
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Ohjelmointiymparisto
Wizard ja Skills -toiminnot

Helppoa ohjelmointia

Graafinen drag & drop -tyyppinen Wizard-
ohjelmointi

Enaan ei tarvitse olla robotiikan ammattilainen,
jotta voi ohjelmoida cobotin

Mahdollisuus luoda SKILLS-toiminnolla valmiita
funktioita

Taustalla pyorii Rapid-ohjelmointikieli, joka
mahdollistaa vaativatkin ohjelmat

Applications (Q Messages

If
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= Eventlog

Coblox X
MODULE Coblox

[=JPERS robtarget Locationl:=[[131.397445678711,
PERS robtarget Location2:=[[131.397445678711,
| PERS pickdata Objectl:=[TRUE, @, 4.5, 10, 0, 1,

—PROC main()

Pick Locationl, tGripper,Objectl;
Place Location2, tGripper;
PickSuctionl Locationl, tVacuuml,Objectl;
PlaceSuctionl Location2, tVacuuml;

| ENDPROC

ENDMODULE

Applications

«Q Messages = Event log

CoBlox
Move When P pressed, do this:
repeat DD times
Finger do Mdve * ) Location1 ~
dﬂove quickly » RUERS(ET AR )
Air
Pick up [CEEEED at (XL using finger B)
Place item at using finger
Procedures - : : :
7491 Object1 - Joif Locationt - RS} Vacuum1 -
IHELENI Gkl Location2 + WISHEN Vacuumi ~
Loops
Signals
Logic
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Industry 4.0

ABB Ability palvelut
. Customer
Connection
) controls the
available . .
connectivity
) ®
Industry 4.0 Jokainen cobotti

Laite muodostaa
vhteyden 4G tai
tehdasverkon kautta

pitaa taman uuden
mahdollisuuden
sisallaan

Asiakas paattaa
kdayttoonotosta

Condition
Monitoring &
Diagnostics

Kunnon monitorointi
ja vianselvitys ABB
Ability palveluna

ABB Ability™ Connected Services 2.0
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RobotStudio

Virtuaalinen controller ja kayttoonotto

RobotStudio laajasti teollisuudessa
=  Tyokalurobotiikan eri tehtaviin

= Virtual Controller — taysin identtinen kopio oikeasta

Virtuaalinen kayttoonotto
=  Robotin ohjelmat ja parametrit
» Laitteiden liitettavyys, kommunikoinnin rakentaminen ja testaus
=  Virtuaaliset operaattorikoulutukset

=  Virtuaalinen kayttoliittymien testaus ja kehitys
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Esimerkkeja yhteistyosta

Festo ja ABB




Esimerkkeja yhteistyosta
Treston ja ABB




Esimerkkeja yhteistyosta
Value Provider Kumppanit ja ABB
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ABB Value Provider -kumppanit Suomessa
Algol Technics Oy Flexmill Oy Jucat Qy Oy Norcar Automation Ab

Hionta (pdf.)

www.algoltechnics.fi www.flexmill.fi

Roboco Oy
Siirrettava YuMi-cobotti
piensarjatuotantoon (pdf.)

Robotech Oy

www.robotech.fi

www.roboco.fi

Modernin robotiikan ratkaisuja (pdf.)

Monirobottiratkaisut (pdf.)
www.jucat.fi

Sermatech Oy

www.sermatech.fi

Automaatiopalvelut ja -ratkaisut (pdf.)
www.norcarautomation.com/fi

Trimaster Oy

Tayden palvelun automaatiotalo (pdf.) www.trimaster.fi



Kysymyksia-




